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ST 02.00 PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE
(CPV 45100000-8)

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
objetych zadaniem inwestycyjnym
Kanalizacja sanitarna w pétnocnej czesci miasta Czechowice —Dziedzice
etap III/1 - dzielnica Grabowice
Zadanie: Zmiana lokalizacji przepompowni sieciowej $ciekdw wraz z dostosowaniem
sieci kanalizacyjnej do nowo projektowanej przepompowni
w rejonie ulicy Krolowej Jadwigi w Czechowicach - Dziedzicach

i nalezy jq stosowa¢ w powigzaniu z ST 00.00. WYMAGANIA OGOLNE oraz Specyfikacjami Tech-
nicznymi dla wyodrebnionych robét.

ST 02.01 ROBOTY ROZBIORKOWE (CPV 45111000-1)
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z rozebraniem istniejacych elementéw infrastruktury technicznej na trasie sieci kanali-
zacyjnej wraz z pompownia w dzielnicy Grabowice w Czechowicach-Dziedzicach.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszym punkcie dotycza zasad prowadzenia robot, w miejscach wskazanych
w Dokumentacji Projektowej, zwigzanych z rozbidrkg warstw nawierzchni drogowych.

Wszystkie nieopisane w niniejszym punkcie zasady prowadzenia robot muszg by¢ zaakceptowane
przez Zamawiajacego.

Zakres robot obejmuje:
+ rozebranie i usuniecie nawierzchni drogowych
asfaltowych —1876m?
+ rozebranie ogrodzenia z siatki - 8m?

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorkg elementdéw drdg, chodnikéw i ogrodzen moze by¢ wyko-
rzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Zamawiajacego:
« frezarki do nawierzchni,

e mioty i pity mechaniczne

e spycharki, tadowarki,

e samochody ciezarowe, samochody-wywrotki,

e zrywarki,

» sprezarka powietrzna przewozna.
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4. TRANSPORT
Materiat z rozbidrki nalezy przemieszczac z zastosowaniem transportu samochodowego 5-10 t.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony przez Zamawia-
jacego.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementdw drogowych znajdujace sie
w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumentacjg Projektowa beda wykonane wykopy lub przeprowadzone
zostang inne czynnosci wykonawcze powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wyko-
nania wykopow pod projektowang siec¢ nalezy wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajacego terenu i zagescic.

Na odcinkach trasy prowadzonej w drogach o nawierzchni mineralno-bitumicznej wycig¢ obustronnie
istniejacg nawierzchnie na szerokosci wykopédw a materiat z rozbiorki, o $redniej grubosci ok. 8cm,
odwiez¢ do utylizacji.

Wskazane jest, przed rozebraniem nawierzchni wykonanie pomiaru geodezyjnego, ktory utatwi jej
odtworzenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia nawierzchni czy ogro-
dzen.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiaru jest m? (metr kwadratowy) wykonanego zdjecia nawierzchni drogowej i rozebra-
nego ogrodzenia i m (metr biezacy) obrzezy.

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy na zasadach okreslonych w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

9. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

[1] BN-72/8932-01 Budowle kolejowe i drogowe. Roboty ziemne
[2] PN-88/B-06250 Beton zwykty.

[3] PN-83/50-32-02 Siatki metalowe. Siatki plecione Slimakowe.
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